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Cel przedmiotu / modutu

programowalnych PLC.

£
5 Nazwa Kierunku: Poziom ksztatcenia: | STOPNIA
E MECHANIKA | BUDOWA
2. | MASZYN
| Forma studiow: Profil ksztatcenia: | Specjalnos¢:
.8 |STACJONARNE |[PRAKTYCZNY |TECHNIKI KOMPUTEROWE W BUDOWIE
= MASZYN
§ Rok / semestr: Status przedmiotu /modutu: Jezyk przedmiotu / modutu:
3/6 OBOWIAZKOWY POLSKI
Forma zajg¢ wyktad | ¢wiczenia | laboratorium | projekt |seminarium (wpislerllgje'akie)
Wymiar zajeé 15 15
Celem wyktadu jest przekazanie podstawowych informacji
dotyczacych komputerowych uktadow sterowania napedami
elektrycznymi — w szczegdlno$ci z zastosowaniem sterownikow

Celem zaje¢ laboratoryjnych jest praktyczne zapoznanie studentow z
uktadami sterowania i wizualizacji.

Wymagania wstepne Znajomos¢ zagadnien z zakresu podstaw elektrotechniki i automatyki.
EFEKTY KSZTALCENIA
Odniesieni
e do
Lp. Opis efektu ksztatcenia efektow
dla
Kierunku
1 |Zna 1 klasyfikuje podstawowe rodzaje napedow elektrycznych KIP_W13
Zna podstawowe uktady sterowania napedow elektrycznych — w szczegodlnosci
2 |ich realizacj¢ komputerowa (w tym zagadnienia sieci komputerowych, | K1P_WO04
wizualizacji i monitoringu)
3 | Potrafi dobra¢ parametry wybranych ukladow sterowania napedu K1P_U15
. , . , K1P_U05
4 | Potrafi programowa¢ wybrane uktady sterowania napedow K1P_U15
K1P_U05
5 | Potrafi tworzy¢ proste uktady wizualizacji proceséw (HMI/SCADA) K1P_U07
K1P_U15
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Lp. efektu
Metody weryfikacji efektow ksztalcenia ksztatcenia
Pisemne zaliczenie wyktadu 01, 02
Laboratorium 02, 03, 04, 05

NAKLAD PRACY STUDENTA

Liczba godzin

Rodzaj dziatan/zajegc ogotem w tym zajgcia
powiazane z
praktycznym

przygotowaniem
zawodowym

Udziat w wyktadach 15 10

Samodzielne studiowanie tematyki wyktadow 7 4

Udzial w ¢wiczeniach audytoryjnych i laboratoryjnych” 15 15

Samodzielne przygotowywanie si¢ do ¢wiczef’ 7 4

Przygotowanie projektu / eseju / itp. - -

Przygotowanie si¢ do egzaminu / zaliczenia 8 -

Udzial w konsultacjach 2 -

Inne -

LACZNY naklad pracy studenta w godz. o4 33

Liczba punktow ECTS za przedmiot 2

Liczba p. ECTS zwigzana z zajeciami praktycznymi 1,2

Liczba p. ECTS za zaje¢ciach wymagajace bezposredniego 1,2

udziatu nauczycieli akademickich
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Nazwa modutu (bloku przedmiotow): . Kod modutu: D.11.4
STEROWANIE MASZYN I URZADZEN
Nazwa przedmiotu: ) Kod przedmiotu:
= STEROWANIE MASZYN I URZADZEN 11
< |Nazwa jednostki prowadzacej przedmiot / modut:
g INSTYTUT POLITECHNICZNY
& | Nazwa kierunku: Poziom ksztatcenia:
?g MECHANIKA 1 BUDOWA MASZYN |1 STOPNIA
E Forma studiow: Profil ksztatcenia: Specjalnos¢:
< |STACJONARNE | PRAKTYCZNY TECHNIKI KOMPUTEROWE W BUDOWIE
% MASZYN
£ | Rok / semestr: Status przedmiotu /modutu: Jezyk przedmiotu / modutu:
= |3/6 OBOWIAZKOWY POLSKI
Forma zajec wyktad ¢wiczenia laboratorium projekt | seminarium . mpg .
(wpisac jakie)
Wymiar zaj Qé 15 15
Koordynator przedmiotu / dr hab. inz. Cezary Orlikowski, prof. nadzw.
modutu
Prowadzacy zajecia dr hab. inz. Cezary Orlikowski, prof. nadzw.
dr inz. Tomasz Samotyjak
TRESCI PROGRAMOWE
Wyklad

Ogdlne wilasnosci napeddw elektrycznych; struktura napedu, dobor silnikow. Sterowanie napedami
elektrycznymi (pradu statego i asynchronicznymi: rozruch, regulacja predkosci obrotowej, hamowanie).
Wymogi sterowania uktadéw napgdowych. Cechy charakterystyczne poszczegolnych rodzajow sterowan.
Dobor parametrow i eksploatacja uktadéw sterowania. Przyktadowe uktady sterowania napedéw elektrycznych.
Wprowadzenie do przemystowych magistrali danych i oprogramowania wizualizacyjnego.

W tym tre$ci powigzane z praktycznym przygotowaniem zawodowym: 50%

Laboratorium

Praktyczna nauka oprogramowania do wizualizacji procesow.
Sterowanie silnikiem pradu statego. Rozruch, regulacja predkosci obrotowe;,
hamowanie,
Sterowanie silnikiem asynchronicznym, klatkowym. Rozruch, regulacja predkosci
obrotowej, hamowanie,
Regulacja natezenia oswietlenia z wykorzystaniem automatyki przemystowej,
Przemystowa magistrala danych na przyktadzie sterownikéw PLC,
Wizualizacja i monitoring pracy napedu elektrycznego,
Zastosowanie oprogramowania SCADA do wspomagania procesu diagnostyki
napedu elektrycznego.

W tym tresci powigzane z praktycznym przygotowaniem zawodowym: 100%

Literatura podstawowa Pawel Hempowicz i inni: Elektrotechnika i elektronika dla nieelektrykow.
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Wydawnictwo Naukowo-Techniczne. Warszawa 1999r.

Przezdziecki F., Opolski A.: Elektrotechnika i elektronika, PWN, Warszawa,
1986r.

Kasprzak J.: Programowanie sterownikéw przemystowych, Warszawa, Wydaw.
Nauk.-Tech., 2006.

Ruda A., Olesinski R.: Sterowniki programowalne PLC, Centralny Os$rodek
Szkolenia i Wydawnictw SEP, 2005

Orlikowski C. Wittbrodt E.: Podstawy automatyki i sterowania. T. II.
Wydawnictwo Politechniki Gdanskiej. 2008.

Urzadzenia i systemy mechatroniczne. Cz.1,2 / podrecznik oprac. pod
Literatura uzupetniajaca kierunkiem Mariusza Olszewskiego. - Warszawa : Wydaw. REA s.j., 2009

Wyktlad:  czgéciowo tradycyjny, czesciowo prezentacja multimedialna

Laboratorium: zajecia na stanowiskach z napedami elektrycznymi i

Metody ksztatcenia sterownikami PLC

Wyktad: zaliczenie pisemnego sprawdzianu (x 0,5)

. - .| Laboratorium: zaliczenie wszystkich ¢wiczen laboratoryjnych stanowigcych
Forma i warunki zaliczenia

,»mini projekty” realizowane przez studentow (X 0,5)

-tematy ,,mini projektow” jak w Tre§ciach programowych Laboratorium.
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